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Safety

PY This quick-start guide is intended only to illustrate

ledge of the comprehensive Installation Manual.

1 the main installation steps. It presupposes know-

Therefore be sure to read also the comprehensive
Installation Manual for the system.
Observe all the safety precautions in the Installation
Manual!
All work may only be carried out by appropriately
qualified personnel.
Observe the vehicle manufacturer’s safety instructions!
During installation, wear the necessary personal
protective equipment for the particular operation.
Observe the warnings on the containers of the cleansing
agent and adhesive.
In view of the risk of short-circuit, always switch off all
electrical consumers and disconnect the minus terminal
of the battery before carrying out work on the vehicle
electrical system.

Components and accessories (A)

CCU (Central Control Unit) (Fig. A1)
Additional receiver (Fig. A2)

Impact protection (add. receiver) (Fig. A3)
Display (Fig. A4)

Tire sensor (Fig. A5)

Rubber container (Fig. A6)
Pressure check indicator (A7)
Diagnosis cable (Fig. A8)
Hand-held tool (Fig. A9)
Wiring harnesses A (0.75 m),
D(7.0m),F(7.0m)+G (7.0

Tools (B)

Protective gloves* (Fig. B1)

Cleanser* (e.g. TipTop Liquid Buffer 500 ml) (Fig. B2)
Cleaning cloth* (Fig. B3)

Pressing tool (Fig. B4)

Cyberbond 2250 special glue (Fig. B5)

Spatula (Fig. B6)

Cleaning scraper* (Fig. B7)

(3.0m), C (9.0 m),

B
m) and H (7.0 m) (Fig. A10)

*Tools are not included.

Electrical installation
HGV/bus (C)

Position of the components on the HGV (Fig. C1)
Block circuit diagram (Fig. C2)

Co

nnections (Fig. C3)

Work steps:

1.

10.

11.

Install the CCU at axle height.

HGV: Mid-way between the front axle and the first rear
axle.

Bus: Front axle area (preferably in the trunk).
Installation of the additional receiver.

HGV: In the middle at the rear of the vehicle.

Bus: Rear axle area (preferably in the trunk).

Lay wiring harness D from the CCU to the additional
receiver. Connect the plug side of the CCU first, then
lay the cable along the existing wiring harness of the
vehicle and connect the plug side of the additional
receiver.

Then push the impact guard (Fig. A3) over the additional
receiver (Fig. A2), inserting the latching hooks into the
holder until they engage audibly.

Lay wiring harness C from the CCU to the driver’s cab.
Connect the plug end of wiring harness C to the CCU
and lay the wiring harness to the vehicle fuse box.
Install displays in the driver’s cab using the bracket
supplied.

Lay wiring harness B from the display to the fuse box.
Connect the plug end of wiring harness B to the display
and lay the cable behind the instrument panel from the
display to the fuse box.

Connect the two CAN terminals (brown/white) of wiring
harnesses C and B with cable shoes.

Lay wiring harness A from the fuse box to wiring
harness B and C. The integrated fuse remains in wiring
harness A.

Join conductors KL 15 (red) and 31 (black) of wiring
harnesses A, B and C together using Y connectors.
Connect ignition terminal 15 (red) and ground cable
terminal 31 (black) to the fuse box.

Electrical installation
Trailer/semi-trailer (D)

Position of the components on the trailer (Fig. D1)
Block circuit diagram (Fig. D2)
Work steps:

1.

2.

10.

11.

12.

Install the CCU at axle height in the middle between the
axles.

On complex trailers (e.g. more than 3 axles), use of the
additional receiver is recommended. In this case the
central control unit should be positioned as close as
possible to the first axle, and the additional receiver as
close as possible to the last axle.

Then push the impact guard (Fig. A3) over the additional
receiver (Fig. A2), inserting the latching hooks into the
holder until they engage audibly.

Installation and adjustment of the pressure check
indicator.

Lay wiring harness H from the CCU to the additional
receiver (if used). Connect the plug side of the CCU first,
then lay the cable along the existing wiring harness of
the trailer and connect the plug side of the additional
receiver.

Connect the plug end of wiring harness F+G to the CCU.
Lay wiring harness G along the existing wiring harness
of the vehicle to the pressure check indicator.

Lay wiring harness F from the CCU to the distributor
box.

Find a suitable cable leadthrough in the distributor box,
thread in the cable and shorten as required.

In the distributor box, fasten the fuse supplied to the
plus cable (red) using the cable shoes in the installation
kit.

In the distributor box, identify terminals U_bat and GND.
Pay attention to the special instructions in the vehicle
operating manual.

Connect the red cable (incl. fuse) to terminal U_bat and
the black cable to GND.

Installing the tire sensors (E)

Work steps:

1.

2.

Select the attachment position for the tire sensor in the

tire (Fig. E1).

Pretreatment of the bonding surface:

2.1 Wet the bonding surface to be cleaned with the
cleansing agent (Fig. E2).

2.2 Then roughen the bonding surface with several
offset passes with the scraper, applying slight
pressure
(Fig. E3).

2.3 Then thoroughly clean the bonding surface using
the cleaning cloth, wiping only in one direction and
always using a clean area of the cloth (Fig. E4).

2.4 Repeat steps 2.1 to 2.3 at least 2x.

2.5 Allow the cleaned surface to dry for approx.

3 minutes.

Inserting the tire sensor into the rubber container.

(Note: The tire sensor is normally supplied preas-

sembled in the rubber container - cf. Fig. E7)

3.1 Fold over the sealing lip of the rubber container
(Fig. E5).

3.2 Wet the base surface with mounting paste.

3.3 Fit the tire sensor (Fig. E6).

3.4 Fold the sealing lip up again (Fig. E7).

Inserting the rubber container into the pressing tool.

4.1 Place the inlay part into the upper part of the
pressing tool (Fig. E8).

4.2 Place the rubber container in the pressing tool so
that the two direction of rotation arrows on the tire
sensor correspond with those on the pressing tool
(Fig. E9).

4.3 Check that the rubber container is flush in the
pressing tool all round (Fig. E10).

Cleaning the rubber container.

5.1 Spray cleansing agent onto the cleaning cloth and
thoroughly wet the bonding surface to be cleaned
with the cleansing agent (Fig. E11).

5.2 Then thoroughly clean the bonding surface using
the cleaning cloth, wiping only in one direction and
always using a clean area of the cloth.

5.3 Allow the cleaned surface to dry for approx.

3 minutes.

Cementing in the rubber container with integral tire

Sensor.

6.1 Apply “1 mark” of the special glue to the bonding
surface of the rubber container (Fig. E12).

6.2 Spread the special glue over the rubber container
using the spatula.

6.3 Position pressing tool with tire sensor in the tire so
that the direction of rotation arrows are pointing in
running direction.

6.4 Then press the rubber container vertically onto the
cleaned bonding surface using the pressing tool
(approx. 45 seconds with a weight of at least 5 kg
(11 Ibs.)) (Fig. E13).

Function check of the tire senor.

7.1 Switch on hand-held tool (Fig. A9).

7.2 Select menu item “Tire sensor activation.”

7.3 Hold the hand-held tool against the sensor
(Fig. E14). If “Tire sensor OK” is displayed, the tire
can be fitted.

Startup of the system

Work steps:

1.

2.
3.
4

Switch on hand-held tool (Fig. A9).

Select menu item “Installation / New installation.”

Follow the instructions on the hand-held tool.

(T:%alj:h—in of the tire sensors and configuration of the

4.1 Hold the hand-held tool in the wheel position
shown and against the side wall and follow the
animation on the display.

Note: The hand-held tool can remain on the outer
of the twin tires when reading out the tire sensor
of the inner twin tire.

4.2 Connect the hand-held tool to the display (HGV) or
to the diagnostic plug of the pressure check indi-
cator (trailer) using the diagnosis cable (Fig. A8).

4.3 Transferring the data to the CCU.

After successful configuration, switch off the CCU for at

least 30 seconds. Then carry out a test drive to check

the system.

HGV/bus:

5.1 Connect the hand-held tool to the display (Fig. A4)
using the diagnosis cable (Fig. A8).

5.2 Select menu item “Installation / Test drive HGV/bus.”

5.3 Start test drive.

5.4 A progress bar appears on the hand-held tool. The
test drive can be terminated when the progress
bar reaches the end.

Trailer/semi-trailer:

5.1 Disconnect the diagnostic plug from the pressure
check indicator.

5.2 Connect the hand-held tool to the diagnostic plug.

5.3 Select menu item “Installation / Test drive trailer /
Initialization.”

5.4 Disconnect the hand-held tool.

5.5 Connect the diagnostic plug to the pressure check
indicator.

5.6 Start test drive.

5.7 The test drive can be terminated when the pres-
sure check indicator gives off a continuous signal
for 60 seconds.

5.8 Connect the hand-held tool to the diagnostic plug
again and select menu item “Installation / Test
drive trailer / Evaluation”.

Read out and print out the result of the test drive.

During later operation:

After replacing or changing the position of one or more

tire sensors, reset the telegram counter in the display.
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Sicurezza

P Le presenti istruzioni brevi servono esclusivamente 1
per ricordare i passi principali dell’'installazione e
1 hanno come presupposto obbligatorio la conoscen- 2.
za dettagliata delle istruzioni per I'installazione.
Leggere percio in tutti i casi anche le istruzioni per
I'installazione dettagliate sul sistema.
m Rispettare tutte le istruzioni di sicurezza delle istruzioni
per I'installazione!
m Tutti i lavori possono essere eseguiti esclusivamente da
parte di personale a cio qualificato.
m Rispettare le istruzioni di sicurezza del costruttore del
veicolo.
m Durante I'installazione indossare i dispositivi di
protezione individuali necessari per i relativi lavori.
m Osservare gli avvertimenti sui contenitori dei detergenti 3.
e della colla.
m A causa del pericolo di cortocircuito prima dei lavori
spegnere sempre tutte le utenze elettriche e separare il
morsetto del polo negativo della batteria.
Componenti e accessori (A)
® CCU (Central Control Unit - unita di controllo centrale)
(fig. A1)
® Ricevitore addizionale (fig. A2) 4,
e Protezione antiurto (ricevitore addizionale) (fig. A3)
o Display (fig. A4)
® Sensore per pneumatici (fig. A5)
e Contenitore in gomma (fig. A6)
o Luce di controllo della pressione (fig. A7)
e (Cavo di diagnosi (fig. A8)
e Strumento di lettura portatile (fig. A9)
® Gruppi di caviA (0,75 m), B (3,0 m), C (9,0 m), D (7,0 m),
F (14,0 m) + G (7,0 m) e H (7,0 m) (fig. A10)
Utensili (B) 5.
® Guanti di protezione* (fig. B1)
e Detergente* (p.es. TipTop Liquid Buffer 500 ml) (fig. B2)
e Panno* (fig. B3)
o Utensile pressore (fig. B4)
e Colla speciale Cyberbond 2250 (fig. B5)
e Spatola (fig. B6)
@ Raschietto di pulizia* (fig. B7) 6.
* Utensili non contenuti nella fornitura.
Installazione elettrica
autocarro/autobus (C)
Posizione dei componenti sull’autocarro (fig. C1)
Schema elettrico a blocchi (fig. C2)
Collegamenti (fig. C3)
Passi di lavoro
1. Montaggio della CCU a livello degli assi.
Autocarro: Al centro fra I'asse anteriore e il primo asse
posteriore.
Autobus: Zona asse anteriore (preferibilmente nel 7

bagagliaio).

2. Montaggio del ricevitore addizionale.

Autocarro: Al centro della coda del veicolo.
Autobus: Zona asse posteriore (preferibilmente nel
bagagliaio).

3. Posare il gruppo di cavi D dalla CCU al ricevitore
addizionale. Collegare prima il lato del connettore della
CCU, posare il cavo sul gruppo di cavi del veicolo e
collegare il lato del connettore del ricevitore addizionale.

4. Quindi ripiegare la protezione antiurti (fig. A3) sopra al
ricevitore addizionale (fig. A2), introducendo i ganci nel

supporto fino a quando si incastrano. 1.
5. Posare il gruppo di cavi C dalla CCU alla cabina. 2.

Collegare il lato dei connettori del gruppo di cavi con

la CCU e posare il gruppo di cavi fino alla cassetta dei 3.

fusibili del veicolo. 4.

6. Installare il display nella cabina con I'aiuto del supporto
fornito.

7. Posare il gruppo di cavi B dal display alla cassetta dei
fusibili. Collegare il lato dei connettori del gruppo di cavi
B con il display e posare il cavo dietro al cruscotto dal
display fino alla cassetta dei fusibili del veicolo.

8. Collegare i due collegamenti CAN (marrone/bianco) dei
gruppi di cavi C e B con i capicorda.

9. Posare il gruppo di cavi A dalla cassetta dei fusibili
ai gruppi di cavi B e C. Il fusibile integrato rimane nel
gruppo di cavi A.

10. Collegare i conduttori KL 15 (rosso) e 31 (nero) dei gruppi
dicaviA, B e C gli uni agli altri tramite connettori a Y.

11. Collegare il morsetto 15 accensione (rosso) e la linea di

massa morsetto 31 (nero) nella cassetta dei fusibili. 5.

Installazione elettrica
rimorchio/semirimorchio (D)

Posizione dei componenti sul rimorchio (fig. D1)
Schema elettrico a blocchi (fig. D2)
Passi di lavoro

1. Montaggio della CCU al centro fra gli assi a livello degli
assi.

2. Incaso di rimorchi/semirimorchi complessi (per es. oltre
3 assi) si consiglia I'impiego del ricevitore addizionale.

In tal caso I'unita di controllo centrale deve essere
posizionata il piti vicino possibile al primo asse e il
ricevitore addizionale il pili vicino possibile all’ultimo asse.

3. Quindi ripiegare la protezione antiurti (fig. A3) sopra al
ricevitore addizionale (fig. A2), introducendo i ganci nel
supporto fino a quando si incastrano.

4. Montaggio e orientamento della luce di controllo della
pressione.

5. Posare il gruppo di cavi H dalla CCU al ricevitore
addizionale (se utilizzato). Collegare prima il lato del
connettore della CCU, posare il cavo sul gruppo di
cavi del rimorchio e collegare il lato del connettore del
ricevitore addizionale.

6. Collegare il lato dei connettori del gruppo di cavi F+G
con la CCU.

7. Posare il gruppo di cavi G lungo il gruppo di cavi del
veicolo verso la luce di controllo della pressione.

8. Posare il gruppo di cavi F dalla CCU alla cassetta di
distribuzione. 6

9. Cercare un adeguato passaggio per cavi nella cassetta di 7:

derivazione, inserirvi il cavo e accorciarlo adeguatamente.
10. Nella cassetta di derivazione applicare il fusibile contenuto
nella fornitura al cavo pitl (rosso) con i capicorda forniti.
11. Nella cassetta di derivazione cercare i collegamenti
U-bat e GND, rispettando le avvertenze particolari del
manuale del veicolo.
12. Collegare il conduttore rosso (incl. fusibile) con il
collegamento U-bat e il conduttore nero con GND.

Montaggio dei sensori
per pneumatici (E)

Passi di lavoro

Selezionare la posizione d’incollatura per il sensore per

pneumatici (fig. E1).

Pretrattamento della superficie d’incollatura

2.1 Inumidire la superficie d’incollatura con il
detergente (fig. E2).

2.2 Dopo passare il raschietto applicando una leggera
pressione e spostandolo pill volte sulla superficie
d’incollatura (fig. E3).

2.3 Infine pulire accuratamente la superficie
d’incollatura con il panno, passandolo solo in una
direzione e usandone sempre punti puliti (fig. E4).

2.4 Ripetere i passi da 2.1 a 2.3 almeno 2 volte.

2.5 Far asciugare all’aria la superficie pulita per circa
3 minuti.

Inserimento del sensore per pneumatici nel contenitore

in gomma

(Nota: in genere il sensore per pneumatici viene fornito

premontato nel contenitore in gomma, vedi fig. E7)

3.1 Rimboccare il labbro di tenuta del contenitore in
gomma (fig. E5).

3.2 Applicare sulla superficie la pasta di montaggio.

3.3 |Inserire il sensore per pneumatici (fig. E6).

3.4 Tirare di nuovo verso I'alto il labbro di tenuta (fig.
E7).

Inserimento del contenitore in gomma nell’utensile

pressore

4.1 Inserire I'inserto nel pezzo superiore dell’utensile
pressore (fig. E8).

4.2 Introdurre il contenitore in gomma nell’utensile
pressore in modo tale che le due frecce del
sensore per pneumatici coincidano con quelle
dell’utensile pressore (fig. E9).

4.3 Fare attenzione che il contenitore in gomma
sia a contatto con I'utensile pressore su tutto il
perimetro (fig. E10).

Pulizia del contenitore in gomma

5.1 Spruzzare il detergente sul panno e inumidire con
il detergente la superficie d’incollatura (fig. E11).

5.2 Dopo pulire accuratamente la superficie
d’incollatura con il panno, passandolo solo in una
direzione e usandone sempre punti puliti (fig. E4).

5.3 Far asciugare all’aria la superficie pulita per circa
3 minuti.

Incollatura del contenitore in gomma con sensore per

pneumatici integrato

6.1 Applicare 1 lineetta di graduazione della colla
speciale sulla superficie d’incollatura del
contenitore in gomma (fig. E12).

6.2 Distribuire la colla speciale sul contenitore in
gomma con la spatola.

6.3 Orientare I'utensile pressore con il sensore per
pneumatici nello pneumatico cosi che la freccia
indichi nella direzione di rotazione.

6.4 Dopo premere perpendicolarmente sulla superficie
d’incollatura pulita il contenitore in gomma con
I"aiuto dell’utensile pressore (circa 45 secondi con
un peso di min. 5 Kg) (fig. E13).

Verifica funzionamento del sensore per pneumatici

7.1 Accendere lo strumento di lettura portatile (fig. A9).

7.2 Selezionare il punto di menu “Attivazione sensore
per pneumatici”.

7.3 Tenere lo strumento di lettura portatile sul sensore
(fig. E14). Al messaggio “Sensore per pneumatici
0K” lo pneumatico pud essere montato.

Messa in servizio del sistema

Passi di lavoro

Accendere lo strumento di lettura portatile (fig. A9).
Selezionare il punto di menu “Installazione/Nuova
installazione”.

Seguire le istruzioni dello strumento di lettura portatile.

Addestramento del sensore per pneumatici e

configurazione della CCU

4.1 Tenere lo strumento di lettura portatile
sulla posizione della ruota visualizzata e
proseguire sulla parete laterale conformemente
all’animazione sullo schermo.

Nota: per leggere il sensore dello pneumatico
interno montato in gemello, lo strumento di lettura
portatile puo rimanere sul relativo pneumatico
esterno.

4.2 Collegare lo strumento di lettura portatile tramite il
cavo di diagnosi (fig. A8) al display (autocarro) o al
connettore di diagnosi della luce di controllo della
pressione (rimorchio).

4.3 Trasmettere i dati alla CCU.

Dopo la corretta configurazione della CCU spegnere per

min. 30 sec. Quindi avviene una prova su strada per il

controllo del sistema.

Autocarro/autobus

5.1 Collegare lo strumento di lettura portatile con il
display tramite il cavo di diagnosi (fig. A4).

5.2 Selezionare il punto di menu “Installazione/prova
su strada autocarro/autobus”.

5.3 Cominciare la prova su strada.

5.4 Sullo strumento di lettura portatile appare una
barra di avanzamento. Ad avanzamento concluso
la prova su strada puo terminare.

Rimorchio/semirimorchio

5.1 Staccare il connettore di diagnosi dalla luce di
controllo della pressione.

5.2 Collegare lo strumento di lettura portatile al
connettore di diagnosi.

5.3 Selezionare il punto di menu “Rimorchio/
Inizializzazione”.

5.4 Staccare lo strumento di lettura portatile.

5.5 Collegare il connettore di diagnosi con la luce di
controllo della pressione.

5.6 Cominciare la prova su strada.

5.7 La prova su strada puo terminare quando la luce
di controllo della pressione emette un segnale
continuo per 60 secondi.

5.8 Ricollegare lo strumento di lettura portatile con
il connettore di diagnosi e selezionare il punto di
menu “Installazione/Prova su strada rimorchio/
Analisi”.

Leggere e stampare il risultato della prova su strada.

Nel successivo esercizio: dopo la sostituzione o il

cambiamento della posizione di uno o piu sensori

per pneumatici, resettare lo stato del contatore di

datagrammi nel display.
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Sikkerhet
PY Denne korte veiledningen skal synliggjere
forutsetter kjennskap til den utfgrlige
monteringshandboken. Les derfor alltid den
m Ta hensyn til alle sikkerhetshenvisninger i
monteringshandboken!
m Ta hensyn til sikkerhetshenvisningene fra
kigretpyprodusenten!
beskyttelsesutstyret som er ngdvendig for de forskjellige
arbeidene.
rengjeringsmidler og pa klebemerkene.
m Pa grunn av faren for kortslutning mé du alltid koble fra

1 de viktigste monteringstrinnene. Den
utferlige monteringshandboken for systemet.
m Alle arbeider skal kun utfgres av kvalifisert personal.
m Under monteringen mé du bruke det personlige
m Ta hensyn til advarslene pa beholderne med
alle strgmforbrukere og batteriets minuspol.

Komponenter og tilbehor (A)

e Sentral styreenhet (Central Control Unit - CCU) (bilde A1)
o Tilleggsmottaker (bilde A2)

o Slagbeskyttelse (tilleggsmottaker) (bilde A3)

o Display (bilde A4)

o Dekkfgler (bilde A5)

o Gummibeholder (bilde A6)

Trykkontrollvisning (A7)

Diagnosekabel (bilde A8)

Handholdt avleser (bilde A9)

Kabelmatter A (0,75 m), B (3,0 m), C (9,0 m), D (7,0 m),
F (14,0 m) + G (7,0 m) og H (7,0 m) (bilde A10)

Verktay (B)

® Beskyttelseshansker (bilde B1)

® Rengjeringsmiddel* (f.eks. TipTop Liquid Buffer 500 ml)
(bilde B2)

® Rengjgringsklut* (bilde B3)

® Pressverktgy (bilde B4)

o Spesialklebemiddel Cyberbond 2250 (bilde B5)

e Spatel (bilde B6)

® Rengjaringsskrape (bilde B7)

*Verktoyet er ikke inkludert i leveringen.

lastebil/buss

Plassering av komponentene pa lastebilen (bilde C1)

Blokkskjema (bilde C2)

Forbindelser (bilde C3)

Arbeidstrinn:

1. Montering av CCU i akselhgyde.

Lastebil: Midt mellom forakselen og farste bakaksel.
Buss: Omrédet ved forakselen (fortrinnsvis i
bagasjerommet).

Montering av tilleggsmottaker.

2. Lastebil: Midt pa kjeretoyhekken.

Buss: Omrédet ved bakakselen (fortrinnsvis i
bagasjerommet).

3. Legg kabelmatte D fra CCU til tilleggsmottakeren. Koble
forst til pluggsiden av CCU, legg kabelen pa kjgretoyets
kabelmatte og koble til pluggsiden av tilleggsmottakeren.

4. Brett sa slagbeskyttelsen (bilde A3) over
tilleggsmottakeren (bilde A2), og for lasehaken inn i
holderen til den gar i Ias.

5. Legg kabelmatte C fra CCU til fererhuset. Forbind
pluggsiden av kabelmatte C med CCU, og legg
kabelmatten til kjgretgyets sikringsboks.

6. Monter displayer i farerhuset ved hjelp av holderen som
felger med leveringen.

7. Legg kabelmatte B fra displayet til sikringsboksen.
Forbind pluggsiden av kabelmatte B med displayet, og
legg kabelen bak instrumentpanelet fra displayet til
kigre-tayets sikringsboks.

8. Koble sammen de to CAN-koblingene (brun/hvit) for
kabelmatte C og B med kabelsko.

9. Legg kabelmatte A fra sikringsboksen til kabelmatte B
og C. Den integrerte sikringen blir i kabelmatte A.

10. Tradene KL 15 (red) og 31 (sort) for kabelmatte A, B og
C forbindes med hverandre med Y-kontakter.

11. Koble klemme 15 for tenningen (rad) og
godsledningens klemme 31 (sort) til sikringsboksen.

Elektrisk anle?g
tilhenger/semitrailer (D)

Plassering av komponentene pa tilhengeren (bilde D1)

Blokkskjema (bilde D2)

Arbeidstrinn:

1. Montering av CCU midt mellom akselen i akselhgyde.

2. Ved komplekse tilhengere (f.eks. mer enn 3 aksler)
anbefales bruk av tilleggsmottaker. | slike tilfeller ma
den sentrale styreenheten plasseres sa nar i omradet
for den forste akselen som mulig, og tilleggsmottakeren
ma monteres sa naer som mulig i omradet for den siste
akselen.

3. Brett s slagbeskyttelsen (bilde A3) over
tilleggsmottakeren (bilde A2), og for lasehaken inn i
holderen til den gar i Ias.

4. Montering og tilpasning av trykkontrollvisningen.

5. Legg kabelmatte H fra CCU til tilleggsmottakeren (hvis
i bruk). Koble farst til pluggsiden av CCU, legg kabelen
pé kjoretgyets kabelmatte og koble til pluggsiden av
tilleggsmottakeren.

6. Forbind pluggsiden av kabelmatte F+G med CCU.

7. Legg kabelmatte G pa den eksisterende kabelmatten

for kjgretpyet til trykkontrollvisningen.

Legg kabelmatte F fra CCU til fordelerboksen.

9. Finn en egnet kabelgjennomfering i fordelerboksen, for
kabelen igjennom og forkort den til den passer.

10. I fordelerboksen setter du inn den medfelgende
sikringen pa plusskabelen (rad) med de medfelgende
kabelskoene.

11. Finn koblingene U_bat og GND i fordelerboksen. Falg
spesialhenvisningene i kjgretayets brukerhandbok.

12. Koble den rgde ledningen (inkl. sikring) til U_bat og den
sorte til GND.

Elektrisk anle&g

o

Montering av dekkfolere (E)

Arbeidstrinn:

1.
2.

Velg klebeposisjon for dekkfgleren i dekket (bilde E1).

Forbehandling av klebeflaten:

2.1 Fukt klebeflaten som skal rengjores med
rengjeringsmiddelet (bilde E2).

2.2 Etterpa drar du av fuktigheten med nalen under
lett trykk flere ganger til flaten er torr (bilde E3).

2.3 Rengjer il slutt klebeflaten grundig med
rengjeringskluten. Tark bare i én retning og bruk
hele tiden de rene omrédene av kluten bilde E4).

2.4 Gjenta trinn 2.1 til 2.3 minst 2 ganger.

2.5 Laden rengjorte flaten luftes i ca. 3 minutter.

Innfering av dekkfaleren i gummibeholderen.

(Merknad: Dekkfgleren leveres vanligvis forhandsmon-

tert i gummibeholderen (se bilde E7).

3.1 Brett opp tetningsleppen pa gummibeholderen
(bilde E5).

3.2 Fukt grunnflaten med monteringspasta.

3.3 Sett inn dekkfgleren (bilde E6).

3.4 Brett opp tetningsleppen igjen (bilde E7).

Sette inn gummibeholderen i pressverkigyet.

4.1 Legg inn innleggsdelen i overdelen av
pressverktoyet (bilde E8).

4.2 Legg inn gummibeholderen i pressverktgyet pa en
slik mate at de to retningspilene pa dekkfaleren
stemmer overens med pilene pa pressverktgyet
(bilde E9).

4.3 Pass pa at gummibeholderen ligger i flukt med
pressverktgyet hele veien rundt (bilde E10).

Rengjering av gummibeholderen.

5.1 Sprut rengjeringsmiddel pa kluten og fukt
hele klebeflaten som skal rengjeres med
rengjeringsmiddelet (bilde E11).

5.2 Rengjer deretter klebeflaten grundig med
rengjgringskluten. Tark bare i én retning og bruk
hele tiden de rene omrédene av kluten.

5.3 Laden rengjorte flaten luftes i ca. 3 minutter.

Fastklebing av gummibeholderen med integrert

dekkfoler.

6.1 Pafer ,1 delestrek” av spesialklebemiddelet pa
gummibeholderens klebeflate (bilde E12).

6.2 Fordel spesialklebemiddelet med spatelen pa
gummibeholderen.

6.3 Tilpass pressverktpyet med dekkfgler i dekket
pé en slik mate at retningspilene peker i
Igperetningen.

6.4 Deretter trykker du gummibeholderen loddrett
inn pa den rengjorte klebeflaten ved hjelp av
pressverktgyet (ca. 45 sekunder med en vekt pa
min. 5 kg) (bilde E13).

Funksjonskontroll av dekkfaleren

7.1 Sla pa den handholdte avleseren (bilde A9).

7.2 Velg menypunktet "Aktivere dekkfoler”.

7.3 Hold avleseren ved fgleren (bilde E14). Ved mel-
dingen "Dekkfaler i orden”, kan dekket monteres.

Oppstart av systemet

Arbeidstrinn:

1.

2.
3.
4

Sla pa den handholdte avleseren (bilde A9).

Velg menypunktet "Installasjon / Ny installasjon”.

Falg instruksjonene pa den handholdte avleseren.

Programmering av dekkfelerne og konfigurering av

CCu.

4.1 Hold avleseren i anvist hjulposisjon og ved
sideveggen skjermbildet pa sideveggen iht.
animasjonen.

Merknad: For & lese av dekkfgleren for det
innvendige tvillingdekket, kan den handholdte
avleseren bli pa den ytre tvillingen.

4.2 Koble den handholdte avleseren til displayet
(lastebil) via diagnosekabelen (bilde A8) eller
til diagnosekontakten for trykkontrollvisningen
(tilhenger).

4.3 Overfgring av dataene til CCU.

Etter vellykket konfigurering mé CCU slés av i 30

sekunder. Deretter foretar du en pravekjgring for

systemkontroll.

Lastebil/buss:

5.1 Koble den handholdte avleseren til displayet (bilde
A4) via diagnosekabelen (bilde A8).

5.2 Velg menypunktet "Montering/pravekjgring
lastebil/buss”.

5.3 Start prevekjgringen.

5.4 Pa den handholdte avleseren vises en
fremdriftsindikator. Provekjgringen kan avsluttes
nér indi-katoren er ferdig.

Tilhenger/semitrailer:

5.1 Lasne diagnosekontakten fra
trykkontrollvisningen.

5.2 Koble den handholdte avleseren il
diagnosekontakten.

5.3 Velg menypunktet "Montering/provekjering
tilhenger/semitrailer”.

5.4 Lgsne den handholdte avleseren.

5.5 Forbind diagnosekontakten med
trykkontrollvisningen.

5.6 Start provekjgringen.

5.7 Provekjeringen kan avsluttes nar
trykkontrollvisningen avgir et varig signal pa
60 sekunder.

5.8 Koble den handholdte avleseren til
diagnosekontakten igjen, og gjennomfar
menypunktet “Mon-tering/pravekjering tilhenger/
evaluering”.

Les av og skriv ut resultatet av prgvekjgringen.

| senere drift: Etter utskifting eller posisjonsendring

av én eller flere dekkfglere ma tellerstanden for

telegrammer i displayet tilbakestilles.

(S) SVENSKA

1

Sakerhet

PY Denna korta beskriver ger en dversikt 6ver de
viktigaste installationsmomenten. Det forutsatts

att man har kunskaper om den utférliga

installationsinstruktionen. Lds dven informationen

i den utforliga installationsinstruktionen for

systemet.

Lés alla sdkerhetsanvisningar i installationsinstruktionen!

Alla arbeten far endast utforas av kvalificerad personal.

Folj fordonstillverkarens sékerhetsanvisningar!

Anvind nddvéndig skyddsutrustning for respektive

arbete under installationen.

L&s varningsanvisningar pa rengdringsmedlets

forpackning och etiketter.

Risk for kortslutning. Koppla bort alla elektriska

forbrukare frén fordonselektroniken och lossa

minuspolen pé batteriet.

Komponenter och tillbehér (A)

CCU (Central Control Unit - central styrenhet) (fig. A1)
Extra mottagare (fig. A2)

Stotskydd (extra mottagare) (fig. A3)

Display (fig. A4)

Décksensor (fig. A5)

Gummihallare (fig. A6)

Tryckindikering (A7)

Diagnoskabel (fig. A8)

Handhéllen avldsningsenhet (fig. A9)

Kabelknippen A (0,75 m), B (3,0 m), C (9,0 m), D (7,0 m),
F (14,0 m) + G (7,0 m) och H (7,0 m) (fig. A10)

Verktyg (B)

Skyddshandskar* (fig. B1)
Rengdringsmedel* (t.ex. TipTop Liquid Buffer 500 ml) (fig.
B2

Rengoringsduk* (fig. B3)
Pressverktyg (fig. B4)

Speciallim Cyberbond 2250 (fig. BS)
Spatel (fig. B6)

Rengoringsskrapa* (fig. B7)

*verktyg ingdr inte i leveransen.

Ko
Ko
An:

Elinstallation
lasthil/buss (C)

mponenternas position pa lastbil (fig. C1)
pplingsschema (fig. C2)
slutning (fig. C3)

Arbetsmoment:

1.

Montering av CCU pé axelhdjd.
Lastbil: | mitten mellan framaxeln och forsta bakaxel.
Buss: Vid framaxeln (fordelvis i bagageutrymmet).
Montering av extra mottagare.
Lastbil: | mitten vid fordonets bakparti.
Buss: Vid bakaxeln (fordelvis i bagageutrymmet).
Dra kabelknippe D fran CCU till den extra mottagaren.
Anslut CCU:s kontaktsida forst, dra kabeln pa
fordonets befintliga kabelknippe och anslut den extra
mottagarens kontakisida.
Satt pa stotskyddet (fig. A3) 6ver den extra mottagaren
(fig. A2) och se till att Iasningen i hallaren fastnar.
Dra kabelknippe C fran CCU till forarkupén. Anslut
kabelknippets C kontaktsida med CCU och dra
kabelknippet till fordonets sakeringsbox.
Installera displayen i forarkupén med hjélp av
medlevererade héllare.
Dra kabelknippe B fran displayen till sékringsboxen.
Anslut kabelknippets B kontaktsida med displayen och
dra kabeln bakom instrumentbradan fran displayen till
sakringsboxen.
Anslut de bada CAN-anslutningarna (brun/vit) i
kabelknippe C och B med kabelskor.
Dra kabelknippe A fran sakringsboxen till kabelknippe B
och C. Den integrerade sékringen forblir i kabelknippe A.
. Anslut ledarna KL 15 (rod) och 31 (svart) i kabelknippe
A, B och C med Y-kontakterna.
. Anslut kldmma 15 t&ndning (rd) och massaledare
klamma 31 (svart) till sakringshoxen.

Elinstallation
sldp/slapfordon (D)

Komponenternas position pa slép (fig. D1)
Kopplingsschema (fig. D2)
Arbetsmoment:

1.

2.

Montering av CCU pé axelhdjd i mitten mellan axlarna
pé axelhojd.

Vi rekommenderar anvandning av en extra mottagare
pé langa slap/sldpfordon (t.ex med fler 4n 3 axlar).

| detta fall skall den centrala styrenheten monteras

sé nara den framre axeln som mgjligt och den extra
mottagaren sa ndra den bakre axeln som mdgjligt.

Sétt pa stotskyddet (fig. A3) dver den extra mottagaren
(fig. A2) och se till att Iasningen i hallaren fastnar.
Montering och inriktning av tryckindikering.

Dra kabelknippe H fran CCU till den extra mottagaren
(om den anvands). Anslut CCU:s kontaktsida forst, dra
kabeln pa sldpets befintliga kabelknippe och anslut den
extra mottagarens kontaktsida.

Anslut kabelknippets F+G kontaktsida med CCU.

Dra kabelknippe G pa fordonets befintliga kabelknippe
till tryckindikeringen.

Dra kabelknippe F fran CCU till fordelarboxen.

Sok en lamplig kabelgenomfdring i fordelarboxen och
dra genom kabeln, forkorta om nddvéndigt.

. Sétt fast bifogad sakring pa pluskabeln (rod) i
fordelarboxen med bifogade kabelskor.

. Leta reda pé anslutningarna U-bat och GND i
fordelarboxen. Folj de speciella anvisningarna i
fordonets driftsinstruktion.

. Anslut den roda ledaren (inkl. sékring) med anslutning
U-bat och den svarta ledaren med anslutning GND.

Montering av dacksensorer (E)

Arbetsmoment:

1.
2.

Vélj limposition for dacksensorn i dacket (fig. E1).

Férbehandling av limyta:

2.1 Spraya rengdringsmedel pa limytan som skall
rengoras (fig. E2).

2.2 Skrapa av limytan med skrapan, tryck latt och
skrapa flera ganger
(fig. E3).

2.3 Rengor limytan déarefter grundligt med
rengoringsduken, anvand alltid en nytt rent
omrade pa rengdringsduken (fig. E4).

2.4 Upprepa steg 2.1 till 2.3 minst 2 x.

2.5 Lét den rengjorda ytan luftas ca. 3 minuter.

Montering av dacksensorn i gummihallaren.
(Obs: Som regel levereras décksensorn formonterad i
gummihallaren.- se fig. E7)
3.1 Vik ner gummihallarens tatningslapp
(fig. E5).
3.2 Applicera ytan med monteringspasta.
3.3 Satt in dacksensorn (fig. E6).
3.4 Vik upp hallarens tétningslapp igen (fig. E7).
Satta in gummhallaren i pressverktyget.
4.1 Iég?g in inlégget i pressverktygets dvre del (fig.

4.2 Placera gummihallaren i pressverktyget pa sadant
sétt att dacksensorns béda pilar stimmer Gverens
med pressverktygets pilar (fig. E9).

4.3 Kontrollera gummihé&llarens placering i
pressverktyget (fig. E10).

Rengdring av gummihallare

5.1 Spraya rengdringsmedel pa rengdringsduken och
spraya limytan som skall rengoras (fig. E11).

5.2 Rengor limytan dérefter grundligt med
rengoringsduken, anvand alltid en nytt rent
omrade pa rengdringsduken.

5.3 Lat den rengjorda ytan luftas ca. 3 minuter.

Limning av gummih&llaren med integrerad décksensor.

6.1 Applicera den forsta (1) limstrdngen pa
gummihallarens limyta (fig. E12).

6.2 Fordela speciallimmet pa gummihallaren med
spateln.

6.3 Rikta pressverktyget med dacksensorn i
décket sé att riktningspilarna visar i déckets
rotationsriktning.

6.4 Tryck fast gummih&llaren vertikalt pa den
rengjorda limytan med hjélp av pressverktyget
(ca. 45 sekunder tryck med min. 5 kg) (fig. E13).

Décksensorns funktionskontroll

7.1 Starta den handhélina avldsningsenheten (fig. A9).

7.2 Oppna menypunkten , Aktivering décksensor.

7.3 Hall den handhallna avldsningsenheten mot
sensorn (fig. E14).Ddcket kan monteras om
meddelandet , Dacksensor OK“ visas.

Idrifttagning av systemet

Arbetsmoment:

1.
2.
3.

4.

Starta den handhallna aviasningsenheten (fig. A9).

Valj menypunkten Installation/Ny installation.

Folj anvisningarna pa den handhallna

avldsningsenheten.

Inldrning av dacksensorer och konfiguration av CCU.

4.1 Hall den handhélina avldsningsenheten mot visad
dacksposition och f6lj animationen i displayen.
Obs: Den handhallna avldsningsenheten kan
héllas mot det yttre décket for att kunna lasa av
dackssensorn for det inre dacket i ett dackspar.

4.2 Anslut den handhéllna avldsningsenheten via
diagnoskabeln (fig. A8) till displayen (lastbil) eller
till tryckindikeringens diagnoskontakt (slép).

4.3 Overforing av data till CCU.

Sténg av CCU i minst 30 sekunder nér konfigurationen

ar avslutad. Gor en testkorning av systemet.

Lasthil/buss:

5.1 Anslut den handhéllna avldsningsenheten till
displayen (fig. A4) via diagnoskabeln (fig. A8).

52 \éélj menypunkten ,Installation/Testkorning lastbil/

uss*.

5.3 Péborja testkdrningen.

5.4 En héandelsebalk visas pa den handhélina
avlasningsenheten under testkorningen.
Testkorningen kan avslutas nar balken visats helt.

Slap/slapfordon:

5.1 Lossa diagnoskontakten fran tryckindikeringen.

5.2 Anslut den handhéllna avldsningsenheten till
diagnoskontakten.

5.3 Vélj menypunkten ,Installation/Testkdrning
slapfordon/Initialisering*“.

5.4 Lossa den handhalina avidsningsenheten.

5.5 Anslut diagnoskontakten till tryckindikeringen.

5.6 Paborja testkdrningen.

5.7 Testkorningen &r avslutad nér tryckindikeringen
lyser i 60 sekunder.

5.8 Anslut den handhéllna avlasningsenheten med
diagnoskontakten igen och vélj menypunkten
LHInstallation/Testkorning slap/Utvardering“.

Lés av och skriv ut resultatet.

Vid senare drift: Raknaren for antalet meddelanden

i displayen maste aterstllas om en eller flera

déckssensorer har bytts ut eller flyttats.

POLSKI

1

Bezpieczenstwo

° Niniejsza skrocona instrukcja stuzy jedynie przedsta-
wieniu istotnych etapow instalacji. Zaktada koniecz-
no$¢ znajomosci peinej instrukgji instalacji. Dlatego
nalezy w kazdym przypadku przeczytac rowniez
petng instrukcje instalacji zataczong do systemu.
Nalezy przestrzega¢ wszystkich wskazowek
bezpieczenstwa zawartych w instrukcji instalacji!
Wszelkie prace moga wykonywac tylko przeszkolone
w tym kierunku osoby.
Przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa producenta
pojazdu!
Podczas instalacji nalezy korzystac ze srodkéw ochrony
indywidualnej, ktore sg niezbedne do wykonywania
danej czynnosci.
Nalezy przestrzega¢ ostrzezen znajdujacych sie na
opakowaniach $rodkéw czyszczacych i kleju.
Ze wzgledu na zagrozenie zwarciem, nalezy przed
wykonywaniem prac na elektryce pojazdu, zawsze
wylacza¢ wszystkie elektryczne odbiorniki oraz
odtaczy¢ biegun minus na akumulatorze.

Elementy konstrukcji i akcesoria (A)

CCU (Central Control Unit - centralne urzadzenie
sterujace) (rys. A1)

Dodatkowy odbiomnik (rys. A2)

Ostona (dodatkowy odbiornik) (rys. A3)
Wyswietlacz (rys. Ad)

Czujnik opon (rys. A5)

Pojemnik gumowy (rys. AB)

Wskaznik kontroli cisnienia (A7)

Kabel diagnostyczny (rys. A8)

Reczny czytnik (rys. A9)

Wiazki kablowe A (0,75 m), B (3,0 m), C

F (14,0m)+ G (7,0 m) oraz H (7,0 m) (rys. A10)

Narzedzia (B)

Rekawice ochronne™ (rys. B1)

Srodek czyszczacy* (np. TipTop Liquid Buffer 500 ml)
(rys. B2)

Szmatka* (rys. B3)

Narzedzie dociskajace (rys. B4)

Klej specjalistyczny Cyberbond 2250 (rys. B5)
topatka (rys. B6)

Skrobak czyszczacy* (rys. B7)

* Narzedzia nie wechodza w zakres dostawy.

Instalacja elektryczna
samochod ciezarowy/autobus (C)

Pozycja elementéw konstrukcji na samochodzie
cigzarowym (rys. C1)

Scl

hemat blokowy (rys. C2)

Potaczenia (rys. C3)

Cz
1.

10.
1.

Po.
Sc

ynnosci:

Montaz CCU na wysokosci osi.

Samochdd ciezarowy: Po $rodku pomiedzy osig
przednig i pierwszg osig tylna.

Autobus: W obszarze przedniej osi (najlepiej w
bagazniku).

Montaz dodatkowego odbiornika.

Samochdd ciezarowy: Po $rodku na tyle pojazdu.
Autobus: W obszarze tylnej osi (najlepiej w bagazniku).
Potozy¢ wigzke kablowg D od CCU do dodatkowego
odbiornika. Najpierw pofaczy¢ strone z wtyczkg CCU,
kabel poprowadzi¢ wzdtuz dostepnej wiazki kablowej
pojazdu i potaczy¢ strone z wtyczka dodatkowego
odbiornika.

Nastepnie nasadzi¢ ostone (rys. A3) na dodatkowy
odbiornik (rys. A2), umieszczajac zatrzaski w
odpowiednich uchwytach i zatrzasnag.

Potozy¢ wigzke kablowg C od CCU do kabiny
kierowcy. Potaczy¢ strone z wtyczka wigzki kablowej

C z CCU i poprowadzi¢ wigzke kablowa do skrzynki
bezpiecznikowej pojazdu.

Zamocowac wyswietlacz w kabinie kierowcy za pomoca,
znajdujacego sie w zestawie uchwytu.

Potozy¢ wigzke kablowa B od wyswietlacza do skrzynki
bezpiecznikowej. Potaczy¢ strone z wtyczkq wigzki
kablowej B z wyswietlaczem i poprowadzic kabel

za tablicg przyrzadéw od wyswietlacza do skrzynki
bezpiecznikowe;.

Potaczy¢ oba przytacza CAN (brazowy/biaty) wigzki
kablowej C i B z koncowkami kablowymi.

Potozy¢ wigzke kablowa A od skrzynki bezpiecznikowe;
do wigzki kablowej B i C. Zintegrowany bezpiecznik
pozostaje w wigzce kablowej A.

Zyty KL 15 (czerwona) i 31 (czarna) wigzek kablowych
A, B i C potaczy¢ odpowiednio facznikami Y.

Podtaczy¢ zacisk 15 zapton gczerwony) i

przewdd masowy zacisk 31 (czamy) w skrzynce
bezpiecznikowej.

Instalacja elektryczna
przyczepa/naczepa siodtowa (D)

zycja elementdw konstrukcji na przyczepie (rys. D1)
hemat blokowy (rys. D2)

Czynnosci:

1.
2.

10.

Montaz CCU po $rodku pomiedzy osiami na
wysoko$ci osi.

Zastosowanie dodatkowego odbiornika zaleca sig w
przypadku kompleksowych przyczep (np. wigcej niz 3
osie). W takiej sytuacji nalezy zamocowac centralne
urzadzenie sterujgce mozliwie jak najblizej pierwszej
osi oraz dodatkowy odbiornik mozliwie jak najblizej
ostatniej osi.

Nastepnie nasadzi¢ ostone (rys. A3) na dodatkowy od-
biornik (rys. A2), umieszczajac zatrzaski w odpowied-
nich uchwytach i zatrzasnac.

Montaz i ustawianie wskaznika kontroli ci$nienia.
Potozy¢ wigzke kablowa H od CCU do dodatkowego
odbiornika (jesli jest uzywany). Najpierw potaczy¢
strone z wtyczka CCU, poprowadzi¢ kabel wzdituz
dostepnej wigzki kablowej przyczepy i potaczy¢ strone
z wtyczkq dodatkowego odbiornika.

Potaczy¢ strong z wtyczkg wigzki kablowej F+G z CCU.
Potozy¢ wigzke kablowa G wzdtuz dostepnej wigzki
kablowej pojazdu do wskaznika kontroli cisnienia.
Potozy¢ wigzke kablowa F od CCU do skrzynki rozd-
zielczej.

Wybra¢ odpowiedni przepust kablowy w skrzynce rozd-
zielczej i przeciagna¢ kabel oraz odpowiednio skrécic.
W skrzynce rozdzielczej zamocowaé zataczony
bezpiecznik na kablu plus (czerwony) za pomoca,
zafaczonych koricdwek kablowych.

. W skrzynce rozdzielczej odszukac podtaczenia U_bat

i GND. Przy tym przestrzega¢ odpowiednich wskazo-
wek zawartych w ksigzce pojazdu.

. Czerwony przewdd (wraz z bezpiecznikiem) potaczy¢

z podiaczeniem U_bat, a czarny z podiaczeniem GND.

Montaz czujnikéw opon (E)

Czynnosci:

1.
2.

Wybra¢ pozycje klejenia w oponie dla czujnika opon
(rys. E1).

Wstepna obrébka powierzchni klejonej:

2.1 Pokry¢ powierzchnie przeznaczong do
oczyszczenia $rodkiem czyszczacym (rys. E2).

2.2 Nastepnie przeciagnag z przesunieciem
kilkakrotnie skrobakiem, lekko dociskajac, po
powierzchni klejenia (rys. E3).

2.3 Na koniec oczysci¢ dokfadnie powierzchnie
klejong za pomocg szmatki, przy tym wycierat
tylko w jednym kierunku i stale uzywac czystej
powierzchni szmatki (rys. E4).

24 Czynnosci 2.1 do 2.3 powtdrzy¢ przynajmniej 2 x.

2.5 Oczyszczong powierzchnie pozostawi¢ na okoto 3
minuty do wywietrzenia.

Mocowanie czujnika opon w pojemniku gumowym.

(Wskazoéwka: Z reguty czujnik opon dostarczany

jest w stanie wstepnie zmontowanym w pojemniku

gumowym- patrz rys. E7)

3.1 Wywina¢ krawedz uszczelki pojemnika gumowego
(rys. E5).

3.2 Pokry¢ powierzchnie pasta montazowa,

3.3 Umiescic czujnik opon (rys. E6).

3.4 Odwing¢ z powrotem krawedz uszczelki do gory
(rys. E7).

Umieszczanie pojemnika gumowego w narzedziu

dociskajacym.

4.1 Czesc¢ wktadang umiesci¢ w gornej czesci
narzedzia dociskajacego (rys. E8).

4.2 Pojemnik gumowy umiesci¢ w narzedziu
docisjakacym w taki sposéb, aby obie strzatki
kierunku obrotu czujnika pasowaty do strzatek na
narzedziu dociskajacym (rys. E9).

4.3 Zwréci¢ uwage na prawidtowe przyleganie
pojemnika gumowego do narzedzia dociskajacego
(rys. E10).

Czyszczenie pojemnika gumowego.

5.1 Spryska¢ szmatke $rodkiem czyszczacym i pokry¢
nim catg powierzchnie klejenia (rys. E11).

5.2 Nastepnie oczysci¢ doktadnie powierzchnig
klejong za pomoca szmatki, przy tym wyciera¢
tylko w jednym kierunku i stale uzywac czystej
powierzchni szmatki.

5.3 Oczyszczong powierzchnig pozostawi¢ na okoto 3
minuty do wywietrzenia.

Wklejanie pojemnika gumowego wraz ze

zintegrowanym czujnikiem opon.

6.1 ,Nanies¢ 1 kreske podziatki specjalistycznego
kleju na powierzchnie klejong pojemnika
gumowego (rys. E12).

6.2 Rozprowadzi¢ klej za pomoca topatki na
pojemniku gumowym.

6.3 Narzedzie dociskajace wraz z czujnikiem opon
umiescic tak w oponie, aby strzafki kierunku
obrotu wskazywaty w kierunku obrotu.

6.4 Nastepnie docisna¢ pojemnik gumowy za
pomoca narzedzia dociskajacego prostopadle
do oczyszczonej powierzchni klejonej (okoto 45
sekund z obcigzeniem min. 5 kg) (rys. E13).

Kontrola dziatania czujnika opon

7.1 Wiaczy¢ reczny czytnik (rys. A9).

7.2 Wybra¢ punkt menu ,Aktywacja czujnika opon”.

7.3 Przylozy¢ reczny czytnik do czujnika (rys. E14).
Po wys$wietleniu sie komunikatu ,czujnik opon ok”
mozna zamontowac opone.

Pierwsze uruchomienie systemu

Czynnosci:

1.
2.
3.

4.

Wiaczy¢ reczny czytnik (rys. A9).

Wybraé punkt menu ,Instalacja/instalacja nowa”.

Postepowac zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na

recznym czytniku.

Przyuczanie czujnika opon i konfiguracja CCU.

4.1 Reczny czytnik przytrzyma¢ na wskazanej pozycji
kota i podazac po Scianie bocznej zgodnie z
animacjg na ekranie.

Wskazowka: W celu sczytania czujnika opon z
wewnetrznej opony blizniaczej, czytnik reczny
moze pozostac przy zewnetrznej oponie
blizniaczej.

4.2 Podtaczy¢ reczny czytnik za pomoca kabla
diagnostycznego (rys. A8) do wy$wietlacza
(samochod ciezarowy) lub do wtyczki
diagnostycznej wskaznika kontroli ci$nienia
(przyczepa).

4.3 Przesta¢ dane do CCU.

Po udanej konfiguracji nalezy wylaczy¢ CCU na min.

30 sekund. Nastepnie wykona¢ jazde probng w celu

sprawdzenia systemu.

Samochdd cigzarowy/autobus:

5.1 Podtaczy¢ reczny czytnik za pomocg kabla
dia)gnostycznego (rys. A8) z wyswietlaczem (rys.
Ad).

5.2 Wybra¢ punkt menu ,Instalacja/jazda probna
samochod ciezarowy/autobus”.

5.3 Rozpocza¢ jazde probna,

5.4  Narecznym czytniku wySwietli sie pasek postepu.
Jazde probng mozna zakofczy¢ po przejsciu
catego paska.

Przyczepalnaczepa siodtowa:

5.5 Odtaczy¢ wtyczke diagnostyczng od wskaznika
kontroli ci$nienia.

5.6 Podtaczy¢ reczny czytnik do wtyczki
diagnostyczne.

5.7 Wybra¢ punkt menu ,Instalacja/jazda probna
przyczepalinicjalizacja”.

5.8 Odtaczy¢ czytnik reczny.

5.9 Potaczy¢ wtyczke diagnostyczng ze wskaznikiem
kontroli ci$nienia.

5.10 Rozpoczag jazde probna.

5.11 Jazde prébng mozna zakoniczy¢, jesli wskaznik
kontroli ci$nienia wydaje sygnat ciagty przez 60
sekund.

5.12 Polfaczy¢ reczny czytnik ponownie z wtyczka,
diagnostyczna | wykona¢ punkt menu ,Instalacja/
jazda probna przyczepalanaliza”.

Sczyta¢ wynik jazdy prébnej i go wydrukowac.

W pdzniejszym uzytkowaniu: po wymianie lub zmianie

pozycji jednego lub kilku czujnikéw opon zresetowac

licznik komunikatoéw na wy$wietlaczu.
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Biztonsag

PY Ez a révid utmutatd csupén az installalas Iényeges

|épéseinek szemléltetésére szolgal. Az eldfeltétel a
részletes installalasi utasitas ismerete. Ezért mindig
olvassa el a rendszer részletes installalasi utasitasat.
Ugyelien az installélasi utasitasban 1évé valamennyi
biztonsagi utasitasokra.
Valamennyi munkat csak az ehhez a tevékenységhez
megfeleld szakképzettséggel rendelkezd személy
végezheti.
Ugyelien a jarmii gyartéjanak biztonsagi utasitasairal
Az installalas alatt viselje a mindenkori munkahoz
szllkséges személyes védofelszerelést.
Ugyelien a tisztitoszer tartalyan évo figyelmeztetd
utasitasokra.
Arovidzar-veszély elkeriilése érdekében a jarmdi
elektromos részén végzett munkak megkezdése el6tt
kapcsolja ki az dsszes elektromos fogyasztot és az
akkumulator minuszpolusat kosse le.

Alkatrészek és tartozékok (A)

CCU (Central Control Unit - kézponti vezérléegység)
(A1 4bra)

Kiegészité vevé (A2 abra)

Utésvédo (kiegészitd vevd (A3 abra)

Képerny6 (A4 abra)

Gumiabroncs-érzékeld (A5 abra)

Gumikonténer (A6 abra)

Nyomas ellendrz6-kijelz6 (A7 abra)

Diagnosztikai kabel (A8 abra)

Kézi olvasokészlilék (A9 abra)

Kabelkorbacsok: A (0,75 m), B (3,0 m), C (9,0 m),
Db(7,)0 m), F (14,0 m) + G (7,0 m) és H (7,0 m) (A10
abra

Szerszam (B)

Véddkeszty(i* (B1 4bra)

Tisztito* (pl. TipTop Liquid Buffer 500 ml) (B2 abra)
Tisztitokendd* (B3 abra)

Részoritd szerszam (B4 abra)

Specidlis ragasztd — Cyberbond 2250 (B5 abra)
Spatulya (B6 abra)

Tisztitovas* (B7 abra)

* A szerszamokat a szallitmany nem tartalmazza.

Az

Elektromos installalas
Tehergépjarmii/busz (C)

alkatrészek pozicidja a tehergépjarmiivon (C1 abra)

Blokk-kapcsolasi rajz (C2 abra)
Osszekotések (C3 abra)
Munkalépések:

1.

10.

1.

Az

A kozponti vezérlbegység szerelése
tengelymagassagban.

Tehergépjarmdi: Kozépen, az elsd tengely és az elsé
hatso tengely kozott.

Busz: Els¢ tengely tartomanya (elényds a
csomagtérben).

Akiegészitd vevd szerelése.

Tehergépjarm: Kozépen, a jarm( hatso részén.
Busz: A hatso tengely tartomanyaban (elényds a
csomagtérben).

Fektesse le a D" kabelkorbacsot a kozponti
vezéribegységtol a kiegészitd vevéhoz. Elszor kosse
0ssze a kozponti vezérlBegyseg dugaszold oldalat,
fektesse a kabelt a jarmi meglevé kabelkorbacsara, majd
csatlakoztassa a kiegészit6 vevd dugaszolé oldalat.
Hajtsa vissza az Utésvédot (A3 abra) a kiegészitd
vevlre (A2 abra), kdzben vezesse be a rogzitdkapcsot
a tartéba egészen addig, amig bepattan.

Fektesse le a ,C” kabelkorbacsot a kdzponti
vezéribegységtdl a vezetdfilkéhez. A ,C” kabelkorbacs
dugaszolo oldalat kdsse dssze a kdzponti
vezeérléegységgel, majd fektesse le  a kabelkorbacsot
a biztositodobozig.

Szerelje fel a képerny6t a vezetéfiilkében a
berendezéssel egyiitt szllitott tartd segitségével.
Fektesse le a ,B” kdbelkorbacsot a képernyétél a
biztositodobozhoz. A ,B” ké&belkorbécs dugaszold
oldalat kdsse 6ssze a képernybvel és fektesse

le a kabelt a miiszerfal mgott a képerny6tdl a
biztositodobozhoz.

A'C” és B kabelkorbacs két CAN csatlakozéjat
(barnalfehér) kdsse Gssze a kabelsarukkal.

Fektesse le az ,A” kabelkorbacsot a biztositddoboztol
a B’ és ,C” kabelkorbacshoz. A beépitett biztositd
benne marad az ,A” kabelkorbacsban.

Az A", B" és ,C” kabelkorbacsok KL 15 erét (piros)
és KL 31 erét fekete kosse 6ssze au Y-konténerekkel,
egymassal.

Csatlakoztassa a gyUjtas 15 kapcsot (piros) és a
testvezeték 31 kapcsot (fekete) a biztositodobozra.

Elektromos installalas
Utanfuté/nyerges vontaté utanfuté (D)

alkatrészek pozicidja az utanfuton (D1 abra)

Blokk-kapcsolasi rajz (D2 abra)
Munkalépések:

1.
2.

10.

A kozponti vezérlbegység szerelése a tengelyek
kozott, tengelymagassagban.

Komplex utanfutéknal (pl. tdbb mint 3 tengellyel)
ajanlott egy kiegészitd vevd alkalmazésa. Ebben az
esetben a kdzponti vezéribegységet lehetéleg az elsd
tengely tartomanyanak kézeleben, a kiegészit§ vevot
pedig az utolsd tengely tartomanyana kozelében kell
elhelyezni kell elhelyezni.

Hajtsa vissza az Utésvédot (A3 abra) a kiegészitd
vevlre (A2 abra), kdzben vezesse be a rogzitékapcsot
a tartoba egészen addig, amig bepattan.

Anyomas ellenérz6-kijelz8 szerelése és bedllitasa.
Fektesse le a ,H" kabelkorbacsot a kdzponti
vezeérlBegységtél a kiegészitd vevéhoz (amennyiben
alkalmazza). El6szér csatlakoztassa a kozponti
vezeérléegység dugaszolo oldalat, fektesse a kabelt
az utanfutd meglévé korbacsara és csatlakoztassa a
kiegészitd vevé dugaszol¢ oldaléhoz.

Az F'+'G” kabelkorbacs dugaszolo oldalat kdsse
0ssze a kozponti vezérlegységgel.

Fektesse a ,G” kabelkorbacsot a jarmi meglévo
kabelkorbacsara a nyomas ellenorzékijelzohdz.
Fektesse le az ,F” kabelkorbacsot a kdzponti
vezeérléegységtél az elosztddobozhoz.

Keressen egy megfeleld kabelatvezetést az
elosztodobozban, vezesse at a kabelt és roviditse le
szlikség szerint.

Az elosztoédobozban csatlakoztassa a mellékelt bizto-
sitdt a plusz kabelen (piros) a mellékelt kabelsarukkal.

11. Az elosztodobozban keresse meg az U-bat és a

GND csatlakozokat. Ugyelien a jarmi kezelési
kézikonyvében megadottakra.

12. Apiros eret (biztositoval egyiitt) kdsse ra az U-batt

csatlakozora, a fekete eret pedig a GND csatlakozoéra.

A gumiabroncs-érzékel6k szerelése (E)

Munkalépések:

1.
2.

Vélassza meg a ragasztasi poziciot a gumiabroncsban

(E1 &bra).

Aragasztési felllet el6kezelése:

2.1 Atisztitandd ragasztasi felliletet vonja be a
tisztitoszerrel (E2 abra).

2.2 Ezt kdvetden hiizza le a ragasztasi felliletet a
tisztitovassal, kis nyomassal, tdbbszor athelyezve
(E3 &bra).

2.3 Eztkovetden tisztitsa meg alaposan a
ragasztando fellletet a tisztitbkendével, a tisztitas
kézben mindig csak egy irdnyba tordljon és mindig
a kendo tiszta részét alkalmazza (E4 abra).

24 A2.1-6l 2.3-ig Iépéseket ismételje meg kétszer.

2.5 Amegtisztitott felliletet hagyja kb. 3 percig
levegozni.

A gumiabroncs-érzékeld behelyezése a gumikonté-

nerbe.

(Figyelem: A gumiabroncs-érzékeld szallitasa rends-

zerint el6szerelve a gumikonténerben torténik. — lasd

még: E7 abra)

3.1 Hajtsa vissza a gumikonténer tomit6részét
(E5 abra).

3.2 Az alapfelilletet vonja be szereldpasztaval.

3.3 Helyezze be a gumiabroncs-érzékel6t (E6 abra).

3.4 Hajtsa ismét fel tdmitéfeliiletet (E7 abra).

A gumikonténer behelyezése a leszoritbszerszam.

4.1 Abetétrészt helyezze be a leszorito szerszam
fels6 részébe (E8 abra).

4.2 Agumikonténert helyezze be gy a leszorito
szerszamba, hogy a gumiabroncs-érzékeld két
forgasiranyt jelzo nyila a leszoritd szerszam
nyilaival azonos iranyba mutasson (E9 abra).

4.3 Ugyelien arra, hogy a gumikonténer a leszoritd
szerszammal korbe kotésben legyen (E10 &bra).

A gumikonténer tisztitasa.

5.1 Aszorja a tisztitoszert a tisztitokenddre és vonja
be a ragasztando fellletet teljes egészében a
tisztitoszerrel (E11 abra).

5.2 Ezt kdvetden tisztitsa meg alaposan a
ragasztando feliiletet a tisztitokendével, a
tisztitas kdzben mindig csak egy iranyba tordljon
és mindig a kendb tiszta részét alkalmazza.

5.3 Amegtisztitott felliletet hagyja kb. 3 percig
levegozni.

A gumikonténer beragasztasa beépitett gumiabroncs-

érzékeldvel.

6.1 Vigyen fel a specialis ragasztébol , 1
osztasvonalnyit* a gumikonténer ragasztando
feliletére (E12 abra).

6.2 Aspecidlis ragasztét ossza el a spatulyaval a
gumikonténeren.

6.3 Aleszoritd szerszamot a gumiabroncs-
érzékeldvel allitsa be ugy a gumiabroncsban,
hogy a forgasiranyt jelzo nyilak forgasiranyba
mutassanak.

6.4 Ezt kévetden nyomja a gumikonténert a
leszoritd szerszam segitségével fiiggdlegesen
a megtisztitott ragasztasi felliletre (kb. 45
mésodpercig, legalabb 5 kg erével (E13 abra).

A gumiabroncs-érzékeld miikodésének ellendrzése

7.1 Kapcsolja be a kézi olvasokésziléket (A9 abra).

7.2 Valassza ki a ,Gumiabroncs-érzékeld aktivalasa*
menUipontot.

7.3 Tartsa a kézi olvasokészliléket az érzékeldre
(E14 &bra). Amennyiben a ,Gumikdpeny-érzékeld
rendben” izenet olvashatd, a gumikdpenyt fel
lehet szerelni.

A rendszer lizembevétele

Munkalépések:

1.
2.
3.
4.

Kapcsolja be a kézi olvasokészuléket (A9 abra).
Vélassza ki az inicializalas/j inicializalas menlipontot.
Kovesse a kézi olvasokésziilék utasitasait.

A gumiképeny-érzékel6 betanitasa és a kozponti

vezeérléegység konfiguralasa.

41 Tartsa a kézi olvasokésziiléket a kijelzett
kerékpoziciora és az oldalfalon kdvesse az ani-
maciot a képernyon.

Figyelem: Ahhoz, hogy a bels6 ikerabroncs
abroncsmodulja kiolvashato legyen, a kézi ol-
vasokészulék maradhat a kiilsé abroncson.

4.2 Csatlakoztassa a kézi olvasokésziiléket a
diagnosztikai kabellel (A8 abra) a képernydre
(tehergépjarm(i) vagy a nyomas ellendrzokijelzé
diagnosztikai dugaszara (utanfuto).

4.3 Az adatok atvitele a kzponti vezérlGegységre.

Assikeres konfiguralas utan kapcsolja ki a kdzponti

vezeérlBegységet legalabb 30 mésodpercre. Ezt

kovetden a rendszer ellendrzésére tegyen egy pro-
bautat.

Tehergépjarmii/busz:

5.1 Akeézi olvasokésziléket kdsse dssze a
diagnosztikai kabellel (A8 abra) a képernyével
(A4 dbra).

5.2 Vélassza ki az ,Installalas/probaut
tehergépjarm{i/busz” menupontot.

5.3 Kezdje meg a prébautat.

5.4 Akézi olvasokészuléken megjelenik egy oszlop,
amely a prébadt elérehaladasat jelzi. A probadt
befejezhet6, ha az oszlop ,lefutott”.

Utanfuté/nyerges vonaté utanfuto:

5.1 Oldja le a diagnosztikai dugaszt a nyomas
ellenérz6-kijelz6rol.

5.2 Csatlakoztassa a kézi olvasokésziiléket a
diagnosztikai dugaszra.

5.3 Vaélassza ki az ,Installalas/probaut utanfutd/
inicializalés” menupontot.

54 Kosse le a kézi olvasokésziléket.

55 Kdosse Ossze a diagnosztikai dugaszt a nyomas
ellendrzé-kijelzorél.

56 Kezdje meg a prébautat.

5.7 Aprobalt befejezhetd, ha a nyomas ellenérzé-
kijelz6 egy 60 masodperces tartos jelet ad le.

5.8 Kosse 0ssze ismét a kézi olvasokészuléket
a diagnosztikai dugasszal és vitelezze ki
az ,Installalas/probadt utanfutd/kiértékelés”
menUipontot.

Olvassa ki a prébaut eredményét és nyomtassa ki.

A késdbbi lizemeltetésnél: Egy vagy tobb

gumiabroncsérzékeld cseréje vagy helyzetének

megvaltoztatasa utan az tizenetek szamlaléjanak

allapotat a képernybben vissza kell allitani.



